关于安防无人车自主导航控制系统及多节点巡逻预警系统研制的询价要求

各报价方：
本次询价采用方案报价模式。报价方应在充分理解项目应用场景、车辆接口条件和本文件全部约束的基础上，提交完整的技术响应方案、实施计划及分项报价。询价方将结合技术符合性、质量保障能力、项目团队、交付风险、测试证据、售后服务及价格等因素进行综合评审。请报价方根据如下具体工作要求，于询价交易规定时间内报送总价，并以“邮寄”形式加盖公章的报价方案。询价交易结束后，我方将进行综合评判，择优确定成交供应商。
一、项目概况
（一）项目名称
安防无人车自主导航控制系统及多节点巡逻预警系统研制。
（二）项目背景
我司拟研制一款低成本安防无人车自主导航控制系统及多节点巡逻预警系统，该系统主要面向矿区、林区防火、园区周界等复杂道路和开放区域。系统作为安防无人车的自动驾驶控制与巡逻预警平台，应具备环境感知、目标检测、组合定位、地图与路线管理、轨迹规划、运动控制、障碍物避让、安全停车、人工接管、底盘控制指令下发、多节点接入、任务协同、状态监控、告警汇聚和事件记录等能力，并满足长期运行、现场维护、后续扩展和二次集成需要，用于支撑整车自主行驶、脱困避让、多节点巡逻预警、无人车协同作业及系统集成验证。
（三）询价货物名称及数量
	序号
	名称
	数量
	备注

	1
	无人车自主导航控制系统
	1套
	含感知、定位、规划、控制、诊断、日志及安全机制

	2
	域控制器
	1套
	如采用双机方案，应按实际方案完整配置

	3
	主激光雷达及配套线束、支架
	1套
	含安装、标定及防护附件

	4
	补盲雷达及配套线束、支架
	4套或按确认方案
	数量调整不得降低车周盲区覆盖能力

	5
	车载万兆交换机及配件
	2套或按确认方案
	含电源、连接器和必要的网络附件，数量调整需满足车身分域

	6
	周视相机及配套线束、支架
	11套或按确认方案
	数量调整不得降低360°及近距补盲能力

	7
	组合惯导设备及差分服务
	1套/不少于1年
	含天线、线束、服务账号及标定

	8
	车载4G/5G+WiFi路由器及天线
	1套
	支持远程视频、状态、告警和控制链路

	9
	座舱式远程控制设备及配件
	1套
	含方向、加速、制动、急停及显示设备

	10
	自主系统配套线材及连接器
	1套
	含配电、通信、屏蔽、过流短路保护、接地、保险、标签及安装附件

	11
	多节点巡逻预警系统
	1套
	含任务管理、状态监控、告警联动、数据记录及协同模块

	12
	安装、调试、标定、培训及技术资料
	1项
	包含完成最终验收所需全部工作和资料


二、报价要求
（一）报价说明
1.报价人须仔细阅读本询价文件的全部条款，并对各项内容做出明确响应。
2.报价文件应完整、准确，数据真实有效，内容清晰，签章齐全。
3.询价文件本部分中带有“*”号的条款为关键项，为报价方必须满足项，若有一项不满足将导致废标，报价时应提供充分的材料证据以证明其技术满足性，必要时可进行现场演示；其它非“*”号项为非关键项。
（二）报价内容
1.对无人车自主导航控制系统及多节点巡逻预警系统进行报价，并填写《报价单》。
2.报价应包含设备到询价方的全部费用（包括运保费、安装、调试、测试、服务、培训及税费等）。
3.报价货币为人民币。
（三）资质要求
*1.提供企业工商注册相关资质证明、授权委托书（注明联系人及联系方式），并加盖单位公章。
2.供货单位应具备与本项目相关的研发及交付能力，提供类似产品相关业绩资料。
3.供货单位应能够满足售后服务的相关要求。
4.比质比价参与方认为有必要的其他证明文件。
（四）响应文件
1.报价清单、响应方案；
2.营业执照副本扫描件；
3.开户信息；
4.法定代表人身份证扫描件；
5.项目负责人身份证及授权委托书扫描件；
6.比质比价参与方认为有必要的其他证明文件。
上述资料均须加盖公章。
（五）文件递交
请各报价单位于2026年7月13日前将纸质报价文件寄送至以下地址：
地址：深圳市光明区凤凰街道塘尾社区光明大道380号尚智科技园3C栋
联系人：洪超宇
联系电话：13450258899
三、技术规格及主要参数
（一）硬件、电气及安装技术要求
	序号
	项目
	技术指标与约束

	1
	硬件完整性
	设备及配套结构件、散热件和紧固件应齐全完好；设备应有可追溯铭牌，标明制造商、型号、序列号、额定电压和生产日期。

	2
	域控制器及
计算平台
	采用车规计算平台，满足自主系统各模块并行运行。验收工况下CPU、GPU平均占用率≤60%、峰值≤85%，内存占用率≤75%，磁盘可用空间≥20%；配置工业级存储及以太网/车载以太网、CAN/CAN FD、串口、USB、数字量接口，具备容量告警、循环覆盖和散热保护。

	3
	感知与定位
设备
	应满足感知、补盲、接管、建图及差分定位需求；明确视场、距离、精度、帧率和防护参数，无影响安全行驶的连续盲区，并适应夜间、逆光工况。

	4
	时间同步
	激光雷达、毫米波雷达、相机、组合惯导、域控制器和记录系统采用统一时钟，支持PTP、PPS或等效硬件同步；时间戳对齐误差≤5 ms。

	5
	车载交换机
	支持千兆（线速转发）/万兆、VLAN、QoS、链路监测及必要的PTP；满负荷运行无拥塞、异常丢包或端口掉线。

	6
	车载无线通信
	支持4G/5G和WiFi，具备链路、信号、流量及掉线监测；天线需选用底部出线，多合一款型。

	7
	远控座舱
	具备方向、加速、制动、档位、急停、模式切换及零位、行程和故障检测；方向盘建议直驱传动；人工接管优先于自主控制，急停优先级最高，模式切换应有反馈和防误操作机制。

	8
	电气架构
	提供电气原理图、配电图、功耗预算和接地拓扑，设备合理分路，关键回路独立保护。电源具备反接、过欠压、浪涌、过流和短路保护，满负荷运行不得出现冒烟、起火、器件爆裂、异常动作、批量掉线或无告警重启。

	9
	线束与连接器
	线束应满足车载温度、振动和阻燃要求，按需采用双绞、屏蔽及360°端接，不得非设计拼接、裸露接线或胶带缠绕；车外、车内连接器需具备一定防水能力，并具备防错插、锁止和应力释放。线缆及接口标识应与图纸、BOM一致。

	10
	环境温度
	核心设备工作温度原则上不低于−20 ℃～+55 ℃，存储温度原则上不低于−40 ℃～+70 ℃；更窄范围须经询价方书面确认。

	11
	防护与安装
	车外设备及连接器防护等级原则上不低于IP67；设备及安装件应满足振动、冲击、雨淋、粉尘和腐蚀要求；传感器统一标定，道路测试后无松动、磨损、进水或标定失效。

	12
	故障诊断
	支持供电、温度、网络、传感器在线及关键故障监测，设备离线、过温、欠压、数据或同步异常应告警并记录；关键设备应便于更换、标定和复测，并提供备件清单。


（二）软件系统功能与性能要求
	序号
	项目
	技术指标与要求

	1
	系统功能
	具备环境感知、目标检测、轨迹规划、控制指令下发等功能，支持结合建图结果或导航线生成行驶轨迹，并驱动底盘执行。

	2
	目标检测
	融合激光雷达、相机等信息，检测行人、VRU和车辆。三类目标检测范围：
x:[0,100]m、y:[-50,50]m；
准确率/召回率：
行人≥0.65/0.50，
VRU≥0.75/0.60，
车辆≥0.75/0.75。
夜间辅助照明条件下，检测准确率和召回率原则上不低于白天指标的85%，不得因连续漏检影响安全停车。

	3
	组合定位
	RTK固定解及良好卫星条件下：水平定位误差95%分位≤0.20m，航向误差≤0.3°；应输出定位质量状态，质量不足时采取降级措施。
弱卫星定位：短时遮挡或弱GNSS条件下应保持连续定位；60秒失锁期间，位置漂移不大于行驶距离的1%且≤1.0m，否则应降速或安全停车。

	4
	地图管理
	支持地图创建、导入、导出、坐标转换、区域及禁行区配置，地图、路线和标定文件应具备版本、校验及回滚能力。

	5
	路线与任务
	支持按点、路线、区域、重点点位和时间策略配置巡逻任务，并具备暂停、继续、取消、重发和状态查询功能。

	6
	全局与局部规划
	依据地图、导航线、车辆运动约束、禁行区及动态障碍物生成可执行轨迹，避免越界、明显振荡和不可执行曲率。

	7
	行驶控制与避障
	具备静、动态障碍物减速、绕行和停车能力。速度≤20km/h时，结构化道路横向误差95%分位≤0.20m，非结构化道路≤0.35m，停车误差≤0.30m；典型任务和避障试验成功率均≥95%，不得发生碰撞。

	8
	远程接管与
链路性能
	支持转向、加速、制动等人工接管。图像传输最大时延≤450ms、稳定帧率≥25Hz；控制指令端到端最大时延≤100ms，车端执行链路≤50ms。

	9
	控制优先级
	控制优先级应为：本地硬急停＞安全保护控制＞本地人工控制＞远程人工接管＞自主控制；模式切换不得产生控制突变或多控制源并存。

	10
	通信中断策略
	远控链路超时、视频失效或网络质量不足时，应撤销远控权限并减速停车；自主任务通信中断时，按配置执行停车、返回或驶至安全点。

	11
	故障安全与
运行记录
	支持车载硬急停、远程急停和软件安全停车；定位、传感器、计算、通信、供电、存储或底盘异常时，应告警并限速、停车或请求人工介入。记录任务、模式、定位、规划、控制、反馈和告警，严重事件保留事前≥60秒、事后≥30秒数据。

	12
	多节点接入
	统一接入无人车、固定/移动监测节点和远程管控端，原则上支持≥8个节点同时在线；支持任务、路线、区域、重点点位和预警规则配置，以及状态监控、告警汇聚和事件记录。

	13
	协同作业
	支持任务下发、路径/点位协同、状态同步、告警联动和冲突提示；完成协同作业功能与性能试验，形成具备协同能力的无人巡逻预警系统。

	14
	系统接口、
配置与安全
	提供车端、边缘/管控端及多节点系统接口，支持状态、检测结果、告警、控制指令和日志交互，接口应明确版本、字段及异常处理并保持兼容。关键参数集中配置，实施分级权限管理，不得保留未披露账号、后门或擅自外传数据。

	15
	软件交付与可靠性
	交付定制源代码、可执行程序、配置、构建说明、依赖和授权清单，支持离线升级、回滚及异常断电恢复。完成≥72小时台架、≥8小时整车连续运行及≥30km或20小时累计自主行驶验证，配置、地图、标定和日志不得丢失。


（三）技术资料要求
1.提供无人车自主导航控制系统及多节点巡逻预警系统总体设计方案、系统架构图、节点部署拓扑、协同作业方案、技术说明书、软件部署说明、接口协议、使用维护说明书（含常见故障清单）及自测试报告；同时提供与最终交付实物一致的设备清单、电气原理图、线束及接口定义等资料。
2.提供自主导航控制系统及多节点巡逻预警系统可执行程序、部署安装包或运行镜像、模型文件、配置及标定文件、启动脚本、本项目定制开发部分源代码及构建说明、外部接口定义、通信协议、消息格式、二次开发接口规格、接口调用示例、日志及故障码说明、运行维护说明、协同作业测试记录及联调测试所需资料。除双方另有约定外，应保证甲方具备系统独立部署、启动配置、接口调用、故障诊断、联调测试、运行维护及后续二次集成开发能力。
3.提供自主导航、目标检测、远程接管、多节点巡逻预警及无人车协同作业等功能与性能试验测试报告。所有资料应与最终交付的软硬件型号、版本及配置保持一致，并提供可编辑、可检索的电子版文件。
四、设备验收
（一）验收地点
深圳市光明区凤凰街道塘尾社区光明大道380号尚智科技园3C栋。
（二）验收依据
设备验收以买卖双方签订的《技术协议》及双方确认的其他技术资料为依据。
（三）验收内容与程序
1.核查设备及配件的完整性，确认随附技术文件资料齐全、无遗漏。
2.按设备设定功能项目进行实际操作运行，考核其能否完成预定功能，设备运转是否安全、稳定；重点完成无人车协同作业的功能与性能试验测试，验证多节点巡逻预警系统任务下发、状态同步、告警联动、事件记录等能力。
3.检查设备的操作控制、参数显示、安全保护等功能是否达到设计要求。
4.验收合格后，双方签署验收报告。
五、运输、安装与调试
1.无论在何种运输方式下，卖方应保证货物包装完好无锈蚀，安全运抵目的地。卖方应对由于包装不适当所招致的任何损坏和费用负责，包括卖方在包装时使用的不良包装或所采取的防护性措施不适当所造成的锈蚀。
2.设备到位后，卖方派专人对设备进行开箱，买方人员根据装箱单对设备进行开箱验收，如有部件不符、损坏或缺失，由此引起的一切经济损失由卖方承担。
3.卖方承担设备安装，并派专人用专用工具到买方现场安装、调试（买方配合、协助），直到设备进入正常工作状态。
六、付款方式
合同采用银行转账方式付款，具体安排如下：合同签订后，买方支付卖方合同总价的40%；卖方完成项目，送抵买方并验收合格后，卖方为买方开具增值税专用发票，买方支付卖方合同总价的50%；验收合格满12个月，买方支付卖方合同总价的10%。
七、售后服务
[bookmark: _GoBack]报价方须满足以下技术支持与售后服务要求：
1.设备质保期不少于12个月，质保期内，除外力如磕碰和人为因素外，因产品质量问题等造成的系统故障及功能失效，供方提供免费服务（如维修、更换零部件等）。
2.出现功能故障后，卖方应在接到通知内12小时内响应，并应在48小时内完成处理或到达现场进行处理。
3.更换部件的保修期自更换之日，延续原有质保期剩余期限。若原产品质保期剩余期限不足 30 天的，统一延长至更换完成后 30 天，确保买方享有合理的售后保障。
4.若具备软件升级条件，卖方应为买方提供免费软件升级服务。
八、交货期及交货地点
（一）交货期
合同生效后30个工作日内完成交付。
（二）交货地点
中兵智能创新研究院（深圳）有限公司。
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