[bookmark: _Toc17458][bookmark: _Toc22731][bookmark: _Toc16874][bookmark: _Toc100130474]元坞科技公司具身智能数据采集与算法验证平台--研发设备（第一批）项目
邀请询价采购公告

深圳市元坞科技有限公司对元坞科技公司具身智能数据采集与算法验证平台--研发设备（第一批）项目（以下简称“本项目”）进行询价采购，欢迎符合资质要求的供应商参与报价。有关事项如下：
[bookmark: _Toc22657][bookmark: _Toc4261][bookmark: _Toc25094][bookmark: _Toc24966][bookmark: _Toc208][bookmark: _Toc100130475][bookmark: _Toc23874][bookmark: _Toc7700][bookmark: _Toc14234][bookmark: _Toc444266718][bookmark: OLE_LINK2]一、项目概况
[bookmark: _Toc10859][bookmark: _Toc27150][bookmark: _Toc100130476][bookmark: _Toc4473][bookmark: _Toc19934][bookmark: _Toc10714][bookmark: _Toc7482]为支撑元坞科技公司具身智能研发、人形机器人控制、智能感知交互、大模型推理部署、自主决策算法验证等技术研发与场景落地，搭建标准化研发验证环境，现启动元坞科技公司具身智能数据采集与算法验证平台--研发设备（第一批）采购项目。
2、 [bookmark: _Toc20068][bookmark: _Toc7539][bookmark: _Toc444266720][bookmark: _Toc12795][bookmark: _Toc16415][bookmark: _Toc3388][bookmark: _Toc2122][bookmark: _Toc5535]采购内容
    本项目采购设备清单如下表所示：
	[bookmark: _Toc12520][bookmark: _Toc25113][bookmark: _Toc100130478][bookmark: _Toc15570][bookmark: _Toc4442][bookmark: _Toc15017]名称
	数量
	技术参数要求

	通用人形机器人
	1
	1. 高宽厚(站立)≥1320x450x200mm，高宽厚(折叠)≥690x450x300mm。
2. 总自由度(关节电机)≥40。
3. 带电池重量≥30kg。
4. 手臂最大负载≥3kg。
5. 膝关节最大扭矩≥120N.m。
6. 手臂臂展≥0.45m。
7. 单腿自由度≥6个，腰部自由度≥3个，单手臂自由度≥6个，单机械手自由度≥6个。
8. 具备大范围关节运动空间，满足复杂拟人动作需求，其中腰部关节旋转范围不低于±120°，膝关节弯曲角度不低于120°。
9. 小腿+大腿长度≥0.6m。
10. 基础算力:8核高性能CPU。
11. 全关节中空内走线:有。
12. 智能OTA升级:支持。
13. 支持高层和底层的二次开发。
14. 关节编码器:双编码器。
15. 散热系统:局部风冷散热。
16. 具备≥100Tops超大算力的拓展坞，含AI算法及技术支持。
17. 感知传感器:配置深度相机、3D激光雷达、麦克风阵列及扬声器。
18. 配备2只力控多指（三指或五指）灵巧手，支持高精度力位混合控制，手指须集成多点阵列式触觉传感器。
19. 提供卓越技术支持服务，完善的开发手册及生态支持。
20.支持XRF机械臂选购。
21.可提供原厂技术或者经过原厂认证的技术上门培训。

	协作机器人
	2
	1.基本规格
1.1. 本体重量 ≤35KG
1.2 有效载荷≥7.5 kg
1.3 臂展≥850 mm
1.4 六个关节关节范围 ± 360 °
1.5 基座尺寸：≤200mm
1.6 工具I/0调试电源电压 : 12/24 V（双引脚）
1.7. 适度的操作设置功耗：≤200W
1.8. 通讯控制频率≥500 Hz
2. 核心组件：内置六维力矩传感器精度≤ 4N
3.功能要求：
3.1 示教器图形化界面手动模式
3.2 远程控制模式 (Remote Control Mode）
3.3 程序执行模式 (Program Execution Mode / Auto Mode)
4.软件功能：
4.1 可安装多个cap(夹爪，视觉，力控传感器）
4.2 支持离线编程与仿真
5.附属配置：
5.1 焊接包，≥2套
5.2 G代码导入插件，≥2套
5.3 VNC远程软件 兼容适配机械臂型号≥4

	深度实感摄像头
	5
	1. 设备为一体化双目深度视觉相机，集成深度、彩色、惯性测量功能
2. 采用主动红外双目立体视觉成像技术
3. 配备双路全局快门红外深度传感器
4. 深度最大分辨率≥1280×720
5. 深度最高支持帧率≥90fps
6. 1280×720 分辨率下深度帧率≥30fps
7. 深度视场角：水平≥87°，垂直≥58°
8. 标准有效探测距离 0.3m～3m，最小探测距离≤30cm
9. 2m 测距范围内深度精度误差≤2%
10. 内置红外补光模块，支持弱光、无光环境深度成像
11. 彩色摄像分辨率≥1920×1080，帧率≥30fps
12. 彩色视场角：水平≥69°，垂直≥42°
13. 内置 6 轴 IMU 惯性测量单元（加速度计 + 陀螺仪）
14. 支持深度、彩色、IMU 数据硬件时钟同步
15. 采用 USB 总线供电，无需外接独立电源
16. 采用金属外壳结构，具备抗电磁干扰能力
17. 兼容 Windows 10 及以上、Ubuntu Linux 主流操作系统
18. 支持 ROS/ROS2 开发生态，适配 C/C++、Python 等开发语言

	灵巧手
	2
	1. 结构形式：五指或多指仿人形灵巧手，连杆传动驱动
2. 自由度：不少于6个主动自由度
3. 重复定位精度：≤ ±0.3 mm
4. 单指最大抓取力：≥ 10 N；静态负载≥ 20KG
5. 整机自重：≤ 800 g
6. 驱动方式：微型电机 + 连杆传动，驱控一体化
7. 传感器配置：每指至少 1 个位置传感器，支持指尖力感知
8. 通信接口：RS485 / CAN
9. 控制方式：支持位置控制、力控、柔顺抓取
10. 功耗：典型工作功耗 ≤ 40 W
11. 末端安装：标准法兰接口，兼容主流协作机器人
12. 开发支持：提供 SDK、ROS/ROS2 驱动、二次开发接口

	AI工作站
	1
	1. 设备类型：高性能AI工作站，塔式结构，专注于AI模型部署与深度学习
2. 处理器：采用高性能多核处理器，核心数≥32核，基础主频≥4.0GHz
3. 内存配置：≥128GB DDR5 ECC内存，支持扩展至≥1TB内存
4. 存储配置：系统盘≥1TB NVMe M.2 SSD；数据盘≥4TB 企业级硬盘
5. 显卡配置：专业AI计算显卡，显存≥48GB，支持光线追踪、AI加速
6. 显卡接口：PCIe 4.0/5.0 x16，支持多显卡并行扩展
7. 电源：高效大功率电源，额定功率≥1000W
8. 散热系统：专用高效散热器+多风扇智能调速
9. 网络配置：板载至少1个万兆网口+1个千兆网口
10. 系统兼容：支持Windows工作站版、Linux主流发行版，适配ROS及主流AI框架

	NAS存储
	1
	1. 设备类型：多盘位（≥5盘位）企业级桌面/塔式网络存储服务器（NAS）
2. 处理器：四核及以上处理器，主频 ≥2.2GHz
3. 内存：≥8GB ECC 内存
4. 标配存储容量：配置不少于 100TB（原厂企业级硬盘）
5. 高速缓存：支持 NVMe SSD 缓存加速
6. 网络接口：≥2 个 2.5GbE 或万兆网络接口
7. 磁盘阵列：支持 RAID 0/1/5/6/10
8. 文件系统：支持 Btrfs/EXT4 或 ZFS，支持快照及权限管理
9. 协议支持：SMB、NFS、FTP、WebDAV、iSCSI
10. 虚拟化：支持虚拟机备份与恢复，支持 Docker 容器部署

	智能触觉数据手套1
	3
	1. 产品类型：智能触觉数据手套，支持机器人遥操作与高精度手势输入
2. 姿态感知：支持高精度手部姿态捕捉，可采用柔性应变传感器或高精度IMU方案，能准确还原手指各关节弯曲角度
3. 惯性测量/空间定位：支持高频率采样，有线/无线传输低延迟
4. 软件：配套可视化工具+Python/C++ SDK，支持Ubuntu等系统
5. 校准：支持快速动作校准及姿态防漂移算法优化

	智能触觉数据手套2
	1
	1. 技术类型：支持高精度6自由度（6 DOF）追踪，可基于电磁（EMF）、光学或惯性融合方案
2. 数据延迟：有线模式不大于 30ms；无线模式不大于 50ms
3. 传感器采样率：≥120Hz
4. 电池使用时间：不大于3小时（可更换）
5. 通信方式：支持 USB-C 有线通信与 Bluetooth/Wi-Fi 无线通信
6. 穿戴规格：提供可适配不同手型的可调节或多尺码设计
7. 提供二次开发SDK及数据接口

	智能触觉数据手套3
	2
	1. 信号延迟：≤10ms
2. 追踪模块：具备6自由度跟踪能力，支持手指空间位置与旋转控制
3. 触觉模块类型：具备主动力反馈或高保真振动触觉反馈技术，能模拟抓取阻力或表面触感
4. 电池续航时间：≥3小时（且电池支持可拆卸更换）
5. 通信方式：支持有线数据传输与低延迟无线传输协议
6. 软件及开发支持：需包含底层驱动及配套软件，并必须提供二次开发SDK

	头戴式第一人称数采设备
	1
	1. 产品类型：头戴式第一视角（Ego-centric）数据采集设备，支持具身智能数据采集。
2. 视频采集：配备多路高清 RGB 相机（≥2路），支持广角或全景拍摄，全局快门，帧率≥30Hz。
3. 姿态感知：内置高精度 6 轴 IMU，支持空间轨迹重建。
4. 数据输出：支持 RGB 图像、IMU 数据、麦克风音频的高精度硬件时钟同步输出。
5. 存储与续航：内置大容量存储，支持便携式电池供电，满足户外或车间连续工作需求。
6. 佩戴结构：自适配头戴或轻量化眼镜结构，整机重量轻量化设计。
7. 软件平台：支持数据标准化采集，提供完整的数据导出工具与二次开发接口。


投标单位最终提供的品牌及参数，需经采购单位审核确认。
[bookmark: _Toc30912][bookmark: _Toc12422][bookmark: _Toc24793][bookmark: _Toc29855]三、公告发布平台
深圳阳光采购平台。
[bookmark: _Toc1682][bookmark: _Toc100130479][bookmark: _Toc26728][bookmark: _Toc444266722][bookmark: _Toc15105][bookmark: _Toc31396]四、询价文件的获取地点
请符合资格并被邀请的供应商于2026年7月29日下午16：00前于阳光采购平台下载。
联系人：王工，联系方式：0755-28501987。
[bookmark: _Toc5279][bookmark: _Toc5259][bookmark: _Toc100130480][bookmark: _Toc21373][bookmark: _Toc21799][bookmark: _Toc17675][bookmark: _Toc29910][bookmark: _Toc4132][bookmark: _Toc14655][bookmark: _Toc7643][bookmark: _Toc100130481][bookmark: _Toc22065][bookmark: _Toc16194]五、报价截止时间和文件递交地址
请于2026年7月29日下午16：00前将纸质版响应文件递交至深圳市龙岗区龙城街道黄阁坑社区腾飞路9号龙岗创投大厦1号楼A4004，签收人：王工，联系方式：0755-28501987。
供应商在提交报价文件时，应注意:
（一）供应商应严格对纸质响应文件进行密封并在密封条上盖章。
[bookmark: _GoBack]（二）供应商应当在报价截止时间前，将纸质响应文件送达指定地点。
拟参与本项目报价的供应商，如报价前有疑问可来电咨询。
六、响应文件递交内容
（一）投标函并加盖供应商公章。
（二）营业执照副本复印件并加盖供应商公章。
（三）法人证明书或授权委托书原件加盖供应商公章。
（四）本项目报价函及报价单加盖供应商公章。
（五）业绩证明文件加盖供应商公章。
[bookmark: _Toc22015][bookmark: _Toc922][bookmark: _Toc100130482][bookmark: _Toc31767][bookmark: _Toc32730][bookmark: _Toc11546]七、供应商资格要求
[bookmark: _Toc5470][bookmark: _Toc2009][bookmark: _Toc444266724][bookmark: _Toc22760][bookmark: _Toc11601][bookmark: _Toc100130484][bookmark: _Toc18785][bookmark: _Toc7005]（一）投标人必须是中华人民共和国境内（不含港、澳、台地区）注册的独立法人机构或分支机构。投标人营业执照经营范围须涵盖以下类别中的至少一类：
（1）智能机器人、工业机器人、人形机器人、无人机或自动化设备相关业务；
（2）人工智能硬件或人工智能应用软件开发、销售；
（3）计算机软硬件、信息系统集成、计算机系统服务、智能化系统设备；
（二）投标人近一年（自2025年7月1日至本公告发布之日起，以合同签订日期为准）至少具有1 项金额不低于 50 万元的人工智能设备、机器人（包含无人机）、计算机软硬件、信息系统集成销售或实施合同以上任意一个合同业绩。
（三）本项目不接受联合体投标。
八、最高报价上限
本项目报价上限为人民币136万元。供应商投标价不得超出本项目上限，且每项设备投标单价不超过其对应上限，否则将导致废标。
九、报价方式
按清单规定要求报价。
十、评审办法
[bookmark: _Toc100130485][bookmark: _Toc4626][bookmark: _Toc26826][bookmark: _Toc30780][bookmark: _Toc17203][bookmark: _Toc444266730][bookmark: _Toc3590][bookmark: _Toc7464][bookmark: _Toc21306][bookmark: _Toc12925]经评审的最低投标价法。
十一、联系方式 
采购人：深圳市元坞科技有限公司
地址：深圳市龙岗区龙城街道黄阁坑社区腾飞路9号龙岗创投大厦1号楼A4004
联系人：向工 电话：0755-28501987






合同范本
具身智能研发设备（第一批）采购合同

甲    方：   深圳市元坞科技有限公司      
乙    方：                               
 甲、乙双方依照《中华人民共和国民法典》及其他法律法规，经甲乙双方充分协商，特订立本合同，以便共同遵守。

第一条：产品的名称、规格、数量、金额
本合同采用固定总价形式，本合同总金额为人民币                               
        （¥     万元，含税税率    %），价格包括设备费、运输费、装卸费、保险费、技术培训费、设备安装费、调试费、售后服务费、国家规定的各项税费等全部费用。
采购产品类别、型号、数量见下表格：
	配件名称
	品牌型号/数量
	价格
	备注

	
	
	
	



第二条：产品的技术标准（包括质量要求）
乙方须提供全新的产品（含零部件、配件等），表面无划伤、无碰撞痕迹，且权属清楚，不得侵害他人的知识产权。产品必须符合采购文件的质量要求和技术指标与出厂标准。
第三条　产品的包装标准和包装物的供应，按下列  第 3 项  执行：
1.货物包装符合产品特性及安全标准，使用后由乙方回收；
2.货物包装符合产品特性及安全标准，使用后乙方不能回收；
3.由甲乙双方另行约定：  原厂包装  。
第四条　产品的交货方式：
1.由 乙方负责送至甲方指定的地点，并卸货；
2.乙方在交货的同时，需提交产品相应的合格证明，并对所提交的证明的真实性及准确性承担责任。
第五条　产品的交（提）货期限：
由乙方负责送货的，产品自合同签订后在40个日历日内将产品运输至甲方指定交货地点，完成交付、安装并通知甲方验收；
第六条　产品货款的支付：
本次采购款项分两阶段支付，具体流程如下：
1. 第一笔款项（合同总价的98%）：甲方收到全部采购货物，完成现场安装调试并通过最终验收合格后，7个工作日内，乙方（供应商）开具对应金额的合法合规专用发票，甲方在收到有效发票后，及时支付合同总价的98%；
2. 第二笔款项（合同总价的2%，即尾款）：自全部采购货物质保服务期限届满，且乙方已完全履行质保义务、无任何质量及服务纠纷后，甲方及时支付剩余2%尾款。
乙方收款信息如下：
账 户 名： 
收款账号： 
开 户 行： 
第七条　产品验收和提出异议的时间和办法：
1.自产品到达甲方指定到货地点后由甲方组织验收；
2.甲方在验收中，如果发现产品的品种、型号、规格、质量等不合规定，应妥为保管，在收到货物之日起 10日    内向乙方提出书面异议，并有权停止支付提出异议部分的产品的款项，由此产生的时间延误与有关费用由乙方承担，验收期限相应顺延；
3.甲方提出的书面异议中，应说明合同号、运单号、发货和到货日期；说明不符合规定的产品名称、型号、规格、标志、牌号、批号、合格证或质量保证书号、数量、包装、检验方法、检验情况和检验证明；提出不符合规定的产品的处理意见，以及当事人双方商定的必须说明的事项；
4.乙方在接到需方书面异议后，应在  5个工作日内  负责处理，否则，即视为默认甲方提出的异议和处理意见；
5. 产品满足采购文件要求的验收标准、运输及包装要求、质量及知识产权要求并提供完整的技术资料后，甲方于验收当日在《验收报告》上盖章，视为验收合格。甲方出具《验收报告》，并不意味着对乙方货物在验收时未被发现的潜在质量问题或产品瑕疵的豁免。
6. 其他验收标准：        /           （如无，填“/”）。
第八条　违约责任：
（一）甲方违约责任
甲方违反合同规定拒绝接货的（乙方所交产品品种、数量、质量不符合规定的除外），应当向乙方支付合同总金额5%的违约金并支付合同全部价款。
（二）乙方违约责任
1、乙方所交产品品种、数量、质量不符合规定的，须在合同规定的交货时间内更换合格的产品给甲方，否则，视作乙方不能交付产品而违约。因此导致延期交付的，乙方应按本条第2款承担延期交付的违约责任。若乙方拒绝调换或调换后仍无法通过甲方验收的，甲方有权解除合同，乙方应返还甲方已支付的款项，同时承担本批次货物总价20%的违约金并赔偿造成甲方的全部损失；
2.乙方逾期交货的，每延迟一日按本批次货物总价的5‰向甲方偿付逾期交货的违约金，延误超过5个工作日时，甲方有权单方解除本合同并要求乙方支付本批次货物的20%作为违约金，并赔偿因此造成甲方的全部损失；
3.乙方产品经甲方送交具有法定资格条件的质量技术监督机构检测后，如检测结果认定产品质量不符合本合同规定标准的，则视为乙方没有按时交货而违约，乙方须在5个工作日内无条件更换合格的产品，如逾期不能更换合格的产品，甲方有权解除本合同，乙方应另付合同总价的20 %的赔偿金给甲方。
（三）如任何一方违约，守约方为维护权益向违约方追偿而产生的一切费用（包括但不限于律师费、诉讼费、保全费、担保费、交通费、差旅费、鉴定费等等）均由违约方承担。
第九条　 不可抗力
甲乙双方的任何一方由于不可抗力的原因不能履行合同时，应及时向对方通报不能履行或不能完全履行的理由，以减轻可能给对方造成的损失，在取得有关机构证明以后，允许延期履行、部分履行或者不履行合同，并根据情况可部分或全部免予承担违约责任。

第十条  产品保修条款
1.质保期：乙方须为所供设备提供不少于12个月的免费质保服务，若在产品说明书或合同附件中另有承诺的，以其规定为准，乙方承诺设备出现非人为故障，维修不超过7个工作日，恢复到设计时指标。逾期超过15天的，甲方有权解除本合同
2.质保范围：质保期内出现非人为损坏的故障，乙方应免费维修或更换。若因用户使用不当或非设备质量问题导致故障，乙方应提前说明并可据实收取合理费用。
3.技术支持：在质保期内，乙方应免费提供系统安装、功能调试、软件升级、运行维护等日常服务支持。如涉及驻场服务或远程技术协助，乙方应在2小时（小于2小时）内响应以保障系统稳定运行与使用体验。
第十一条  知识产权
1.乙方确保甲方在使用该货物的过程中，不会和第三方产生专利权、商标权或其他知识产权归属的纠纷。如发生上述纠纷，由乙方承担一切责任；如因此给甲方造成损失，乙方应承担损失费用。
2.乙方为执行本合同而提交给甲方的技术、检测等资料，甲方可永久免费使用。
第十二条  其他
1.按本合同规定应该偿付的违约金和各种经济损失的，应当在明确责任后15个工作日内，按银行规定的结算办法付清，否则按逾期付款处理；
2.本合同如发生纠纷，当事人双方应当及时协商解决，协商不成时，任何一方直接向甲方所在地人民法院提起诉讼；
3.本合同自甲乙双方法定代表人或授权代表签字并加盖公章或合同专用章之日起生效；
4.如有未尽事宜，须经双方共同协商，作出补充规定，补充规定与合同具有同等效力；
5.本合同正本一式  肆  份，甲方执 贰  份，乙方执  贰  份，合同原件、扫描件（双方选择以扫描件签署合同的情形）均具有同等法律效力；
6.通知与送达：合同中所列甲乙方的地址即为各方的送达地址。如若地址有更改，须自变更之日起五日内以书面形式通知另一方。否则，按本合同所列地址送达的通知或其他有关文件均视为有效送达。
第十三条 合同附件

甲方（盖章）：                  乙方（盖章）：
法定代表人签字：	 法定代表人签字： 
（或）授权代表签字：	（或）授权代表签字： 
签订日期：   年   月   日      签订日期：   年   月   日
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报价文件格式
（提供正副本各一份）


[bookmark: _Toc30357][bookmark: _Toc336539454][bookmark: _Toc485905366]为方便查找相关资料，请各供应商自行编制目录。
[bookmark: _Toc20139][bookmark: _Toc29210][bookmark: _Toc27975]1.投 标 函
致： 
根据贵方提供的元坞科技公司具身智能数据采集与算法验证平台--研发设备（第一批）项目的采购文件，我方已详细审核了全部采购文件及有关附件。我方完全理解并同意放弃对这方面有不明及误解的权力。
1.我方保证遵守中华人民共和国、深圳市有关招标投标的法律、法规和与招标投标有关的规定；保证服从采购有关议程事项安排，服从招标有关会议现场纪律。若有违反，同意被废除投标报价资料并接受处罚。
2.我方同意所递交的报价文件在采购文件规定的投标有效期内有效，在此期间内我方有可能确认为成交供应商，我方将受此约束。
3.我方同意提供按照贵方可能要求的与其投标报价有关的一切数据或资料，完全理解贵方不一定接受最低价的报价或收到的任何报价。
4.我方保证报价文件内容无任何虚假。若评审过程中查有虚假，同意作无效或废标处理。
5.我方承诺投标报价资料有效期为90天（日历日）。

报价人名称：_____________________________________________（公章）
报价人代表：______________________________________________（签字）
联系电话（座机）：________________________________________________
联系电话（移动电话）：___________________________________________
日期：________________________________________________

[bookmark: _Toc278892899][bookmark: _Toc18600][bookmark: _Toc485905367][bookmark: _Toc280341016][bookmark: _Toc336539455][bookmark: _Toc291178277]
2.法定代表人资格证明书与法人授权委托书

法定代表人证明书
字第       号

             同志，现任我单位                 职务，为法定代表人，特此证明。
有效日期：                   签发日期：               单位：                      
附：代表人性别：    年龄：      工作证号码：                                  
营业执照号码：                经济性质：                                  
主营：                                                                    
兼营：                                                                    


	
法人身份证复印件








投标人：                     (盖章)

  日期:  　　　 年 　　 月　　　日






法人授权委托书

致：   　 

本授权书宣告：    (报价人全称)    法定代表人，  （姓名）  (职务)  合法地代表本单位，授权    (报价人全称)      的   (职务) (姓名)     身份证号              ，系我单位代理人。该代理人有权在   元坞科技公司具身智能数据采集与算法验证平台--研发设备（第一批）项目合同段 的投标报价活动中，以我单位的名义签署投标函和报价文件、与采购人协商、谈判、签订合同协议书以及执行一切与此有关的事项。
委托期限：                                      。
代理人无转委托权。

	
被委托人身份证复印件





报价人：                     (盖章)      

法定代表人：                (签字或盖章)

授权代理人：                (签字或盖章)

[bookmark: _Toc2728][bookmark: _Toc485905368]日　期：         年  　   月  　    日


3.投标人资格要求相关材料
[bookmark: _Toc25199][bookmark: _Toc282529409][bookmark: _Toc307410676][bookmark: _Toc19509][bookmark: _Toc282529568][bookmark: _Toc282529445][bookmark: _Toc282529962]1.投标人必须是中华人民共和国境内（不含港、澳、台地区）注册的独立法人机构或分支机构。投标人营业执照经营范围须涵盖以下类别中的至少一类：
（1）智能机器人、工业机器人、人形机器人、无人机或自动化设备相关业务；
（2）人工智能硬件或人工智能应用软件开发、销售；
（3）计算机软硬件、信息系统集成、计算机系统服务、智能化系统设备；
2.投标人近一年（自2025年7月1日至本公告发布之日起，以合同签订日期为准）至少具有1项金额不低于 50万元的人工智能设备、机器人（含无人机）、计算机软硬件或信息系统集成类实施合同以上任意一个合同业绩。
3.本项目不接受联合体投标。



4.业绩材料
投标人类似项目业绩表

	合同名称
	实施地点
	签订日期
	合同金额（万元）
	备注

	
	
	
	
	

	
	
	
	
	



提供相应合同首页及盖章页复印









5. 其他材料。





6. 投标报价清单。
投标报价一览表
	序号
	设备名称
	数量（套/双/台）
	品牌型号
	参数
	单价上限（万元）
	投标单价（万元）
	投标价（万元，=数量*单价）

	1
	通用人形机器人 
	1
	XXX
	XXX
	33
	XXX
	XXX

	2
	协作机器人
	2
	XXX
	XXX
	18
	XXX
	XXX

	3
	深度实感摄像头
	5
	XXX
	XXX
	0.3
	XXX
	XXX

	4
	灵巧手
	2
	XXX
	XXX
	2.5
	XXX
	XXX

	5
	AI工作站
	1
	XXX
	XXX
	15
	XXX
	XXX

	6
	NAS存储
	1
	XXX
	XXX
	5.5
	XXX
	XXX

	7
	智能触觉数据手套1
	3
	XXX
	XXX
	3
	XXX
	XXX

	8
	智能触觉数据手套2
	1
	XXX
	XXX
	7
	XXX
	XXX

	9
	智能触觉数据手套3
	2
	XXX
	XXX
	9
	XXX
	XXX

	10
	头戴式第一人称数采设备
	1
	XXX
	XXX
	6
	XXX
	XXX

	合计（投标总价，含税，税率【】%）
	XXX

	备注：一年，自合同签订之日起一年。
1.本项目总价上限为136万元人民币，设备总价包括设备费、运输费、装卸费、保险费、设备安装费、调试费、售后服务费、国家规定的各项税费等全部费用。
2.响应总价不得超过总价上限，单项投标价不超单项上限，否则作无效标处理。
3.产品全部验收合格后，以项目通过验收时间起计，中标人向采购人免费提供一年保修服务，质保期为一年（365日历日）。




投标单位（盖章）：

法定代表人或其授权代理人（签字或盖章）：

日期：

